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= k A predikcios nyeres ég elvi hatara

Optimalis N-ed foku linearis prediktor: Ropt B
A predikcios hiba teljesitménye: S (O)‘ELi;llN
Az elert predikcios nyereseg: G = r. (0)
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§k Differencia k épzés és kvantalas
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Linearis, additiv zajmodell: all zero koder (MA) all pole dekoder (AR)
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X(2)

E@) 7

. . o ] 1/(1+R(2)) 1+ R(2)
Linearis, additiv zajmodell: all pole koder (AR) all zero dekoder (MA)
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§k Differencia k épzés és kvantalas

Hatracsatolt differencia
képzés linearis prediktorral:
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= k Differencialis, prediktiv kvantald: 6sszefoglalas
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