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Részsávú kódolás
r-bites, optimalizált kvantáló:
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2}

kvantálási zaj teljesítmény: Pε = c P 2-2r

SNRQ = k 22r ,  k=1/c.
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Részsávú kvantáló teljesítmény felbontása: P1, P2, … PN, 
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Részsávú kódolás
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Egyenletes részsávú felbontás:

Jel- és zaj teljesítmények: Optimális (illesztett)

kvantálók:

Jel-zaj viszony:

Részsávú nyereség
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Optim ális bitallok áció
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adott:  N részsáv, fsi =fs/N, i=1,2,...N            P1, P2, ... PN, teljesítmény eloszlással 

és az rF referencia sávszélesség.

keresett:  az N kvantálóra kiosztandó r1, r2, ... rN bit eloszlás.

Feltételes szélsőérték:
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Optim ális bitallok áció, nyeres ég
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Transzform ációs k ódoló
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Kimeneti rekonstrukció:

bázisvektorok súlyozott összege:

Ortonormált bázis:

ortogonális transzformáció
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Optim ális transzform ációs k ódoló
� A transzformáció megválasztása A=?
� a kvantáló bitek kiosztása ?

• a transzformált vektor {P1, P2, ... PN} teljesítmény eloszlása 
alapján optimális bitallokáció:  → min ∏ Pi
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Optim ális transzform ációs k ódoló
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Hasonlósági transzformációval diagonalizálandó a ξ forrás korreláció
mátrixa!

!  diagonálislegyen     
η
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Saját értékek, saját vektorok:

Valós saját értékek, 

ortogonális saját vektorok:

Tehát:

Karhunen-Loeve
transzformáció (KLT):
az ortogonális transzformáció
bázis vektorai a forrás korreláció
mátrixának saját vektorai
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Szuboptim ális transzform ációk
Diszkrét Walsh-Hadamard transzformáció:

4 pontos DWHT: 4
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Diszkrét Fourier transzformáció:
4 pontos DFT:

Diszkrét cosinus transzformáció:
4 pontos DCT:
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JPEG-1



© Gaál József                                                 
Híradástechnikai jelfeldolgozás 11Hálózati Rendszerek és Szolgáltatások Tanszék    

Budapesti M űszaki és Gazdaságtudományi Egyetem

JPEG-2,  DCT, IDCT
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JPEG-3
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JPEG


